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Prufungsantrag gem. § 44 PatG tst gestellt 
@ Teleskopierbares Staubsauger-Saugrohr 

© Die Erfindung betrifft ein teleskopierbares Staubsauger- 
rohr mit ernem AufSenrohr und einem Innenrohr. Das 
Innenrohr weist eine sich axial erstreckende Rastlelste auf. 
Zwischen Innen- und AuSenrohr ist ein durch Fingerdruck 
aus einer Verriegelungsstellung bewegbarer Schieber ge> 
fuhrt. Der Schieber ist in der Lage, durch eine langs der 
Rastleiste bewegbare Verhegelungsflache in der Verriege- 
lungsstellung einen in der Rastleiste gehaltenen Walzkorper 
niederzuhalten und denselben in der Entriegelungsstellung 
freizugeben. 

Aufgabe der Erfindung ist es. ein teleskopierbares Staubsau- 
ger-Saugrohr zu schaffen, welches fur jedermann noch 
bedienungsfreundlicher sein soil, sowie einfach und kosten- 
gunstig herzustellen. 
^ Die Losung der Aufgabe ergibt sich dadurch, da& der 
Schieber in beiden axialen Bewegungsrichtungen minde- 
( stens je einen Entriegelungsbereich aufweist und in seine 
den Walzkorper freigebenden Stellungen jeweils entgegen 
einer Federruckstellkraft bewegbar ist. 
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Die Erfindung betrifft ein teleskopierbares Staubsau- 
ger-Saugrohr nach dem Oberbegriff des Patentan- 
spruchs 1. 5 

Ein derartiges Staubsauger-Saugrohr ist bereits aus 
der DE-PS 37 1 8 578 bekannt. Auf vorteilhaf te Weise ist 
es bei diesem Stand der Technik moglich, ein Innen- und 
ein AuBenrohr iiber eine Befestigungs- bzw. Betati- 
gungsvorrichtung' axial losbar miteinander 2U arretie- lo 
ren. Die Arretierung von Innen- und AuBenrohr kann 
mitiels Fingerdruck auf einen am AuBenrohr langsver- 
schieblich gehaltenen federbelasteten Schieber aufge- 
hoben warden, in dem der Schieber aus der unbelaste- 
ten Ruhelage — die zugleich der Verriegelungsstellung 15 
entspricht — durch Fingerdruck in eine ganz bestimmte 
axiale Richtung verschoben wird. Nach der Entlastung 
des Schiebers vom Fingerdruck gleitet dieser durch Fe- 
derkraft wieder in seine ursprungliche Verriegelungs- 
stellung zuriick. 20 

Da derartige teleskopierbare Staubsauger-Saugrohre 
von sehr unterschiedlichen Benutzern verwendet wer- 
den — sie konnen eine kleine oder groBe ICorperlange 
haben, jung oder alt sein bzw. Rechts- oder Linkshander 
etc. — muB eine derartige Arretierungs- bzw. Betati- 25 
gungsvorrichtung moglichst sehr einfach und fur jeder- 
mann bedienbar sein. 

Aufgabe der Erfindung ist es daher, ein teleskopierba- 
res Staubsauger-Saugrohr zu schaffen, welches noch be- 
dienungsfreundlicher sein soil, sowie einfach und ko- 30 
stengiinstig herzustellen. 

Die Erfindung lost die oben genannte Aufgabe gemSB 
den Merkmalen der Kennzeichenteils des Patentan- 
spruchs 1. 

Durch das erfindungsgemaBe Staubsauger-Saugrohr 35 
wird es nunmehr moglich, durch Bewegung der Hand- 
habe mittels Fingerdruck in beiden Rohrlangsrichtun- 
gen jeweils eine Eniriegelungsstellung zu erreichen, so 
daB die Teleskoprohre auseinandergezogen warden 
konnen. Zugleich weist das erfindungsgemaBe Staub- 40 
sauger-Saugrohr die Verriegelungsstellung in der Ruhe- 
lage der Feder auf, so daB nach dem Loslassen der 
Handhabe dieselbe sich aus beiden Entriegelungsstel- 
lungen sofort — und ohne Zutun des Benutzers — in die 
Arretierstellung bewegt Nunmehr wird es auch tech- 45 
nisch ungeschickten bzw. unbegabten Benutzern mog- 
lich sein, quasi auf Anhieb die Entriegelungsstellung zu 
erreichen, da durch die Bewegung der Handhabe in ir- 
gendeine der beiden moglichen Langsrichtungen der 
Rohre der gewunschte Erfolg — also die Entriegelung 50 
der Rohre — erreicht wird. Zugleich sind beim Loslas- 
sen der Handhabe die Rohre wieder automatisch mit- 
einander verriegeli, so daB man diese Art der Arretie- 
rungs- , und Betatigungsvorrichtung zu Recht als voll- 
kommen " narrensicher" bezeichnen kann. 55 

Bei einer vorteilhaften Ausfuhrungsform sind die Ent- 
riegelungsbereiche als beidseitig neben der Verriege- 
lungsflache im Betatigungsansatz angeordnete, auf die 
GroBe des Walzkorpers abgestimmte Hohlraume aus- 
gebildet Diese Art der Entriegelungsbereiche hat den eo 
Vorteil, daB sich die Hohlraume recht einfach im Be- 
reich der Unterflache des Betatigungsansatzes herstel- 
len lassen, und zum anderen kann eine Anordnung von 
Entriegelungsbereichen beidseitig der die Ruhelage 
darstellenden Verriegelungsstellung geschaffen werden, 65 
ohne daB, bezogen auf den vorteilhaften Stand der 
Technik (DE-PS 37 1 8 578), ein grundsatzlich neuer Auf- 
bau der Betatigungs- und Verriegelungsvorrichtung 



notwendig wird. 

Bei einer weiter'erT besonders vorteilhaften Ausfuh- 
rungsform wird die bei der Bewegung des Schiebers aus 
der Ruhelage in beiden Richtungen jeweils auf den 
Schieber einwirkende Federkraft durch zwei beidseitig 
des Betatigungsansatzes angeordnete und mit dem Be- - 
tatigungsansatz sowie mit dem Fuhrungskorper verbun- 
dene Schraubendruckfedern erzeugt. Damit kann si- 
chergestellt werden,daB sich der Schieber einschlieBlich 
der Handhabe wieder in die Ruhelage — und damit in 
die Verriegelungsstellung — automatisch zuruckbe- 
wegt 

Eine etwas einfachere und jedoch betriebssichere 
Ausfuhrungsform ist gekennzeichnet dadurch, daB der 
Betatigungsansatz mit einer am Fuhrungskorper zumin- 
destens teilweise festgelegten ringformigen Stabfeder 
verbunden ist, dessen Ruhelage mit der Verriegelungs- 
stellung des Betatigungsansatzes iibereinstimmt Durch 
diese Konstruktion ist es nicht mehr notwendig, zwei 
Schraubendruckfedern zu verwenden, sondem eine nur 
am Fuhrungskorper festgelegte und mit dem Betati- 
gungsansatz verbundene Stabfeder ist in der Lage, ent- 
gegen den beiden potentiell moglichen Bewegungsrich- 
tungen eine Federkraft aufzubringen, die in jedem Fall 
die Ruckf uhrung des Schiebers (Handhabe) in die Ruhe- 
bzw. Verriegelungsstellung herbeifuhrt. 

Weitere Vorteile und erfindungswesentliche Merk- 
male ergeben sich aus den Unteranspruchen sowie aus 
den in den Zeichhungen dargestellien Ausfuhrungsbei- 
spielen der Erfindung. Es zeigen: 

Fig. 1 einen Schnitt durch ein teleskopierbares Staub- 
sauger-Saugrohr mit Betatigungs- und Arretierungs- 
vorrichtung und 

Fig. 2 eine Draufsicht auf den Fuhrungskorper ein- 
schlieBlich Betatigungsansatz und Stabfeder. 

In der Zeichnung ist ein teleskopierbares Staubsau- 
ger-Saugrohr insgesamt mit der Bezugsziffef 10 be- 
zeichnet 

Das Saugrohr 10 weist ein Innenrohr 11 und ein Au- 
Benrohr 12 auf. Das AuBenrohr 12 ist an seinem darge- 
stellten Ende mit einer muffenartigen Aufweitung 13 
versehen. In dem zwischen Innenrohr-AuBenmantelfla- 
che 28 und AuBenrohr-Innenmantelflache 29 befindli- 
chen Freiraum 14 ist ein im Querschnitt im wesentlichen 
kreisfdrmiger FUhrungskdrper 15 aus Kunststoff ange- 
ordnet. 

Im Fuhrungskorper 15 ist ein entlang der Rohrlangs- 
achse x bewegbarer Schieber 16 gehalten, der aus einem 
Betatigungsansatz 17 und einer Handhabe 19 besteht. 
Die Handhabe 19 ist form- und kraftschlussig mit dem 
Betatigungsansatz 17 verbunden, der durch eine Aus- 
sparung 18 das AuBenrohr 12 durchgreift. 

Der an der Umfangsflache 20 des Fuhrungskorpers 15 
langsverschieblich (in Richtung des Doppelpfeiles) an- 
geordnete Betatigungsansatz 17 ist beidseitig mit eirier 
jeweils am Fuhrungskorper 15 in einer Feder auf nahme 
31 und einer auf einem Vorsprung 30 an der gegeniiber- 
liegenden Stirnflache 21 des Bet^tigungisansatzes 17 an- 
geordneten Schraubendruckfeder 22 belastet. Da beide 
Schraubendruckfedern 22 eine identische Federkraft 
aufbringen. ist der Betatigungsansatz 17 mittig in einer 
durch nicht dargestelhe Fuhrungsleisten festgelegten 
Bewegungsbahn an der Umfangsflache 20 des Fuh- 
rungskorpers 15 gehalten. 

An der zum AuBenrohr 12 weisenden Seite des Beta- 
tigungsansatzes 17 ist mittig eine Verriegelungsflache 
23 angeordnet. Diese Verriegelungsflache 23 kann eine 
Offnung 24 im Fahrungskorper 15 verschliefien, wobei 
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in der Offnung 24 sowie in einer^J^ter angeordneten 
Rasiausnehmung 25 des Innenrohrs 11 ein Walzkorper 
26 gehalten ist. Beidseitig der Verriegelungsflache 23 
des Betatigungsansat2es 17 ist jeweils ein Hohlraum 27 
vorhanden, der eine trapezformige Gestalt aufweist und 5 
im Falle der Entriegelung dem Walzkorper 26 Platz 
bietet. 

In der-Zeichnung ist die Verriegelungsstellung darge- 
stellt, da im vorliegenden Fall die Verriegelungsflache 
23 des Betatigungsansatzes 17 ein Ausweichen des 10 
Walzkbrpers 26 nach oben verhindert. Dies bedeutet, 
daB bei der gezeigten Stellung des Schiebers 19 in Be- 
zug zum Waizkbrper 26 auch eine groBe Innen- und 
AuBenrohr 11, 12 auseinanderziehende Kraft nicht in 
der Lage ist. eine Relativbewegung zwischen Innen- und 15 
AuBenrohr herbeizufiihren. 

Falls nun der Schieber 19 und damit naturlich auch 
der Betatigungsansatz 17 in eine der Richtungen des 
Doppelpfeiles verschoben wird. so daB sich ein Hohl- 
raum 27 oberhalb der Offnung 24 im Fuhrungskorper 15 20 
und damit auch oberhalb des Walzkorpers 26 befindet, 
wiirde dieselbe Innen- und AuBenrohr 11, 12 auseinan- 
derziehende Kraft bewirken, daB der Walzkorper 26 aus 
der Rastausnehmung 25 hinaus in einen Hohlraum 17 
gedruckt wird, so daB die Arretierung zwischen Innen- 25 
und AuBenrohr 11, 12 aufgehoben wird. Bei Wegnahme 
des Fingerdrucks gleitei der Schieber 19 aufgrund Fe- 
derkraft wieder in die Ruhelage zuriick und wenn 
gleichzeitig eine Differenzkraft an Innen- und AuBen- 
rohr 11, 12 angreift, wird der WalzkOrper 26 in die 30 
nachstgelegene Rastausnehmung 25 und somit in eine 
neue Verriegelungsstellung bewegt. 

Grundsatzlich ist es auch moglich, statt zwei Schrau- 
bendruckfedern 22 eine beidendig im Fuhrungskorper 
15 gehaltene, ggf. ringfprmige Stabfeder 32, zu verwen- 35 
den, die den Betatigungsansatz 17 zwangsweise wieder 
in die Verriegelungsstellung zuruckfiihrt, wenn keine 
Kraft an der Handhabe 19 mehr angreift Die Federru- 
helage des Federstabes miiflte dann mit der Verriege- 
lungsstellung ubereinstimmen. Bei dieser in Fig. 2 ge- 40 
zeigten Ausfuhrungsform ist die ringformige Stabfeder 
32 in einer Nut 33 an der Umfangsflache 20 der nicht 
dargestellten Halfte des Fuhrungskorpers 15 bis etwa 
zur Formteilungsebene (Fiihrungsleiste 34) zumindest 
teilweise gehalten, wobei ein Abschnitt 35 der Stabfeder 45 
32 zugleich in eine Nut 36 des Betatigungsansatzes 17 
eingreift. Da die Stabfeder 32 oberhalb der Formtei- 
lungsebene zwischen der Nut 33 und der Nut 36 unge- 
fuhrt ist, kann die Stabfeder 32 in beiden Langsrichtun- 
gen des Fuhrungskorpers 15 ausgelenkt werden. Dies 50 
geschieht immer dann. wenn der zwischen Randleisten 
37 an der Empfangsflache 20 des Fuhrungskorpers 15 
gefuhrten Betatigungsansatz 17 mittels der Handhabe 
19 in eine der' beiden mdglichen Richtungen bewegt 
wird. 55 

Patentanspriiche 

1. Teleskopierbares Staubsauger-Saugrohr mit ei- 
nem AuBenrohr und einem Innenrohr, welches mit eo 
einer sich axial erstreckenden Rastleiste versehen 
ist, wobei zwischen beiden Rohren ein durch Fin- 
gerdruck aus einer Verriegelungsstellung entgegen 
der Kraft einer Feder beweglicher Schieber ge- 
fOhrt ist, welcher in der die Rohre zueinander arre- 65 
tierenden Stellung mittels einer Verriegelungsfla- 
che einen in einer Rastausnehmung der Rastleiste 
gehaltenen Wslizkorper niederh^lt und in minde- 
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stens einer Enti^^pingsstellung den Walzkorper 
freigibt, dadurch gekennzeichnet, dafl der Schie- 
ber (16) in beiden axialen Bewegungsrichtungen 
mindestens je einen Entriegelungsbereich (24) auf- 
weist und in seine den den WalzkSrper (26) fi-eige- 
bende Stellungen jeweils entgegen einer Feder- 
riickstellkraft bewegbarist. 

2. Teleskopierbares Staubsauger-Saugrohr nach 
Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB der 
Schieber (16) aus einer Handhabe (19) und einem 
Betatigungsansatz (17) besteht, die miteinander 
verbunden sind und daB die Entriegelungsbereiche 
(24) als beidseitig neben der Verriegelungsflache 
(23) im Betatigungsansatz (17) angeordnete, auf die 
GroBe des Walzkorpers (26) abgestimmte Hohl- 
raumeausgebildet sind 

3. Teleskopierbares Staubsauger-Saugrohr nach 
Anspruch 1 und 2, gekennzeichnet durch im Quer- 
schnitt trapezformige Hohlraume (24)*. 

4. Teleskopierbares Staubsauger-Saugrohr nach 
Anspruch 1 und 2, gekennzeichnet durch im Quer- 
schnitt halbkreisformige Hohlraume (24). 

5. Teleskopierbares Staubsauger-Saugrohr nach 
Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB zwischen 
den Stirnflachen (21) des Betatigungsansatzes (17) 
und dem Fuhrungskorper (15) jeweils eine Schrau- 
bendruckfeder (22) angeordnet ist und daB der Be- 
tatigungsansatz (17) in beiden axialen Bewegungs- 
richtungen nur entgegen der Kraft einer Schrau- 
bendruckfeder (22) bewegbar ist. 

6. Teleskopierbares Staubsauger-Saugrohr nach 
Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet. daB der Beta- 
tigungsansatz (17) mit einer am Fuhrungskorper 
(15) zumindest teilweise festgelegten ringformigen 
Stabfeder (32) verbunden ist, dessen Ruhelage mit 
der Verriegelungsstellung des Betatigungsansatzes 
(17)ubereinstimmt. 

7. Teleskopierbares Staubsauger-Saugrohr nach 
Anspruch 1 und 6, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Stabfeder (32) in einer Nut (36) des Betatigungsan- 
satzes (17) sowie in einer Nut (33) an der Umfangs- 
flache (20) des Fuhrungskorpers (15) gefiihrt wird. 

8. Teleskopierbares Staubsauger-Saugrohr nach 
Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, daB die Um- 
fangsnut (33) auf der vom Betatigungsansatz (17) 
wegweisenden Seite des Fuhrungskorpers (15) in 
etwa bis zur Formteilungsebene verlauft 
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